Datos tecnicos

PRECISION DE PUNTOS 3D

Combinacién de medicién
de angulo y distancia

iCON iCS20 iCON iCS50 Robotico
Laser 1,0 mm a 10 m (0,04 pulgadas a 33 pies) 1,0 mm a 10 m (0,04 pulgadas a 33 pies)
2,5 mma 50 m (0,10 pulgadas a 164 pies) | 2,0 mma 50 m (0,08 pulgadas a 164 pies)
10,5 mm a 250 m (0,41 pulgadas a 8,0 mm a 250 m (0,31 pulgadas a
820 pies)* 820 pies)*
vPen 1,5 mma 10 m (0,06 pulgadas a 33 pies)** | 1,0 mm a 10 m (0,04 pulgadas a 33 pies)
vSphere 3,0 mma 50 m (0,12 pulgadas a 164 pies)**| 2,5 mm a 50 m (0,10 pulgadas a 164 pies)
Punta vPole 3,0 mma 50 m (0,12 pulgadas a 3,0 mma 50 m (0,12 pulgadas a

164 pies|**** 164 pies)****

MEDICION ANGULAR
Precision Hz y V

Desviacion tipica ISO 17123-3

5" (1,54 mgon) ‘ 3" (0,93 mgon)

Area de trabajo

Horizontal (Hz) 360°, vertical (V): 290°

MEDICION DE DISTANCIAS

Sin reflector
(Kodak White, 90% reflectante)

0,3a50/250m (0,98 - 164 / 820 pies)*

Sin reflector
(Gris Kodak, 18% reflejante)

0,3a50/120 m (0,98 - 164 / 394 pies)*

Alcance Prisma estandar (GPR1) 3,0 to 50 / 250 m (9,84 - 164 / 820 pies)*
Cinta reflectante (GZM31) 1,0a 50/ 150 m (3,28 - 164 / 492 pies)*
vTarget (CVT3, CVT6) 1,22 40 m (3,94 - 131 pies)***
vPen 0,7a 10 m (2,30 - 33 pies)**
vSphere 1,5a 50 m (4,92 - 164 pies)**
Sin Prisma / A cualquier 1,0 mm a 10 m (0,04 pulgadas a 33 pies) ‘ <1,0 mma 10 m (<0,04 pulgadas a 33 pies)
superficie 1,5 mm a 50 m (0,06 pulgadas a 164 pies)

- 6,0 mm a 250 m (0,24 pulgadas a 820 pies)*
Precision

Desviacion Estandar 1SO 17123-4

Prisma estandar (GPR1)

1,5 mm a 50 m (0,06 pulgadas a 164 pies)
3,5 mm a 250 m (0,14 pulgadas a 820 pies)*

Cinta reflectante (GZM31)

1,5 mm a 50 m (0,06 pulgadas a 164 pies)
2,5 mm a 150 m (0,08 pulgadas a 492 pies)*

Tamano del puntero laser

Coaxial, laser rojo visible (clase Il)

17,2 x 27,3 mma 50 m (0,68 pulgadas x 1,41 pulgadas a 164 pies)

MIRA AUTOMATICA

Rango de punteria automatica

Prisma estandar (GPR1)

3,03 250 m (9,84 a 820 pies)*

vTarget

1,23 40 m (3,94 a 131 pies)***

CAMARA

Campo de vision / Resolucion

Camara de vision general (diagonal)

27,6° (4,91 ma 10 m/ 16 pies a 33 pies) / 12,33 MP

Camara en eje (diagonal)

7.5° (1,31 ma 10 m/ 4,29 pies a 33 pies) / 12,33 MP

Cadmara ojo de pez (circular)

~200° (circular) / 13.31 MP

Zoom 16x
GENERAL
. . . L Herramienta robotica para la
Categoria del instrumento Herramienta para la construccion iCON S
construccion iCON
L Motorizado .

Mot ¢ . s . Robdt

otorizacion (Actualizacion robética posible) obdtico
Accionamientos directos 180°/s
Rango de compensacion de 430

inclinacion

Interfaces USB-C (2.0), WLAN
Peso 3,37 kg
Polvo / Agua / Humedad IP54
. . Temperatura de operacion -20 °Ca +50 °C
Especificaciones ambientales
Temperatura de carga 0 °Ca +60 °C

Temperatura de almacenamiento

-25°Ca+70°C

ADMINISTRACION DE ENERGIA
Bateria

lon de litio recargable

Tiempo de operacion

>8h

Tiempo de carga

70% en 1h, 100% en 2h

* Se requiere la opcién iCS 250 m.

** iCS20 requiere la opcion robotica iCS

*** Con punteria aproximada con la camara. Deteccion totalmente autonoma desde 2 m / 6,56 pies hasta 25 m / 82 pies.

**** Incluye compensacion de inclinacion con vSphere en H3.

LASER
2

Clase de laser 2 segtin CEI 60825-1






